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Schrittmotor mit Planetengetriebe Serie SM 56 PE

Schutzart:  IP54 Motortyp Linge L3 = 1 Tragheitsmoment
Abtriebswellenlager: Kugellager (ohne Getriebe)
Max. zul. Axialkraft: 600 N peogen auf i e
Max. zul. Radialkraft: 500 N Wellenmitte SM 56.1.18 76 0.125
Schmierung: Lebensdauer-Fettschmierung
zulassige Betriebstemperatur: -25°C bis +90°C oL 102 0.25
Einbaulage: ~ beliebig SM 56.3.18 130 0.375
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30 M20x1 .5/ T Zentrierung M5 x 12,
Passfeder DIN 6885 T1, | DIN 322, Blatt2, Form DS
Form A, A5 x 5 x 25 3 A L3
. 052
(Klemmkastenversion)
35 060
Planetengetriebe Serie PE
max. Abtriebsmoment Tragheits- absolutes Gewicht %
Nm moment Verdreh- N
bezogen auf Verdreh- spiel Wirkungs- Liange ohne g
Obor- Motorwelle steifigeit Winkel- grad A Motor E
Typ setzung | SM561 | SM562 | SM56.3 107 kgem? Nm/arcmin minuten ca. % mm kg »
PE3 3 1.1 2 3.2 6.5
PE4 4 1.5 2.7 43 3.3
23 <10 96 55 0.65 1
PE5 5 1.9 3.8 5.4 22
PE8 8 3.1 54 8.6 1.2
PE9 9 3.3 5.7 9.2 7.2
PE12 12 44 7.7 12.2 7
PE15 15 55 9.6 8.3 24
PE16 16 5.7 10.2 16.3 34
PE20 20 7.3 12.8 20.4 24 25 <12 94 67 0.82 2
PE25 25 9.1 15.9 255 23
PE32 32 1.7 204 32.6 1.2
PE40 40 14.6 255 40 1.2
PE64 64 18 18 18 1.0
PEGO 60 20.6 36 44 24
PE80 80 27,5 44 44 24
PE100 100 344 44 44 24
PE120 120 413 44 44 1.2
PE160 160 44 44 44 0.1 25 <15 90 80 1 3
PE200 200 40 40 40 0.1
PE256 256 44 44 44 0.1
PE320 320 40 40 40 0.1
PE512 512 18 18 18 0.1
Fettgedruckte Untersetzungen: Vorzugsreihe Bestellbezeichnung: (Beispiel) SM 56.2.18J3PES8

Abtriebsmomente sind begrenzt durch Abtriebsnenndrehmoment des Getriebes




STOGRA ANTRIEBSTECHNIK GMBH www.stoegra.de Schrittmotoren Katalog 2017

Schrittmotor mit Planetengetriebe Serie SM 87 PE/SM 88 PE

. Motortyp Lange L3 £ 1 Tragheitsmoment
SChUtZart. IP54 mm (ohne Getriebe) kng2
Abtriebswellenlager: Kugellager SM 87.1.18 855 0.65
Max. zul. Axialkraft: 1200 N e 0gen auf SM 87.2.18 17.5 1.3
Max. zul. Radialkraft: 950 N Wellenmitte SM 87.3.18 149.5 1.95
Schmi - Leb d hmi SM 87.4.18 181.5 2.6
o . chmierung: e ens. auerscnmierung SM 88.1.18 935 135
zulassige Betriebstemperatur: -25°C bis +90°C SM 88.2.18 1255 27
Einbaulage: beliebig SM 88.3.18 157.5 4.05
SM 88.4.18 189.5 5.4
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36 . entrierung
Passfeder 5 M20x1.5 — | M6 x 16,
DIN 6885 T1 T DIN 322,
40 A L3 Cige Blatt 2
6 x 6 x28 - !
(Klemmkastenversion) Form DS
Planetengetriebe Serie PE
max. Ab""\ﬁ:]’s"““‘e“' Tragheits- absolutes Gewicht | g
moment Verdreh- :
bezogen auf | Verdreh- spiel Wirkungs- | Lange ohne 2
N Motorwelle | steifigeit ) grad A Motor 3
Uber- SM SM SM SM SM SM SM SM Winkel- ;
Typ |setzung| 871 | 881 | 87.2 | 882 | 87.3 | 88.3 | 874 | 884 1072 kgecm? | Nm/arcmin minuten ca. % mm kg
PE3 3 43 7.2 86 | 144 | 129 | 216 | 17.3 | 288 63
PE4 4 5.8 9.6 1.5 | 19.2 | 17.2 | 28.8 23 38.4 25
6 <7 96 72 1.6 1
PE5 5 7.2 12 14.4 24 21.6 36 28.8 48 14
(93.5)
PES 8 115 | 192 | 23 | 384 | 345 | 50 | 46.1 | 50 8 (bel SM88.4)
PE9 9 12.7 | 211 | 254 | 423 38 63.4 | 50.7 | 84.6 63
PE12 12 16.9 | 28.2 | 33.8 | 56.4 | 50.7 | 84.6 | 67.7 | 112.8 26
PE15 15 212 | 352 | 423 | 70.5 | 63.4 | 1058 | 84.6 110 62
PE16 16 226 | 376 | 451 | 752 | 67.6 | 112.8 | 90.2 | 120 25
PE20 20 28.2 47 56.4 94 846 | 120 | 112.8 | 120 15 6.5 <9 94 89 2.2 2
PE25 25 35.3 | 58.7 | 70.5 110 | 105.7 | 110 110 110 15 (110.5)
(bei SM 88.4)
PE32 32 451 | 75.2 | 90.2 120 120 120 120 120 8
PE40 40 56.4 94 110 110 110 110 110 110 8
PE64 64 50 50 50 50 50 50 50 50 6
PE60 60 81 110 | 110 | 110 | 110 | 110 | 110 | 110 25
PE80 80 108 120 120 120 120 120 120 120 18
PE100 100 120 120 120 120 120 120 120 120 15
PE120 120 110 110 110 110 110 110 110 110 60
PE160 160 120 120 120 120 120 120 120 120 8 6.3 <1 90 106.5 2.8 3
PE200| 200 110 | 110 | 110 | 110 | 110 | 110 | 110 | 110 8 (127)
(bei SM 88.4)
PE256 256 120 120 120 120 120 120 120 120 8
PE320 320 110 110 110 110 110 110 110 110 6
PE512 512 50 50 50 50 50 50 50 50 6
Fettgedruckte Untersetzungen: Vorzugsreihe Bestellbezeichnung: (Beispiel) SM 87.1.18 M3 PE8

Abtriebsmomente sind begrenzt durch Abtriebsnenndrehmoment des Getriebes
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Schrittmotor mit Planetengetriebe Serie SM 107 PE
i Motortyp Lange L3 £ 1 Tragheitsmoment
Schutzart: 1P54 (ohne Getriebe)
Abtriebswellenlager: Kugellager mm kgem?
Max. zul. Axialkraft: 2800 N e, 0gen auf
. . SM 107.1.18 1M1 4
Max. zul. Radialkraft: 2000 N Wellenmitte
Schmierung: Lebensdauerschmierung SM 107.2.18 161 8
zulassige Betriebstemperatur:  -25°C bis +90°C SM 107.3.18 211 12
Einbaulage: beliebig S 1A e &
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Passfeder 30 4 M20x1.5 - 10 Blatt 2 ’
DIN 6885 T1 55 A 57.5 L3 0115 att 2,
: Form DS
8x7x40 (Klemmkastenversion)
Planetengetriebe Serie PE
max. Abtriebsmoment Trigheits- absolutes Gewicht %
Nm moment Verdreh- N
bezogen auf Verdreh- spiel Wirkungs- | Lange ohne g
Ober- Motorwelle | steifigeit Winkel- grad A Motor :-!
Typ setzung | SM 107.1 | SM 107.2 | SM 107.3 | SM 107.4 | 107 kgecm? Nm/arcmin minuten ca. % mm kg »
PE3 3 10.8 20.8 29.7 39.4 26
PE4 4 14.4 27.7 39.6 52.6 1.79
12 <7 96 74 6.5 1
PE5 5 18 34.7 49.5 65.7 1.53
PES 8 28.8 55.4 79.2 105 1.32
PE9 9 30.6 58.9 84.2 112 2.62
PE12 12 40.8 78.5 12 149 2.56
PE15 15 51 98.2 140 186 2.53
PE16 16 54.4 105 150 198 1.75
PE20 20 68 131 187 248 15 13 <9 94 101 9 2
PE25 25 85 164 230 230 1.49
PE32 32 109 209 260 260 1.3
PE40 40 136 230 230 230 1.3
PE64 64 120 120 120 120 13
PE60 60 192 260 260 260 2.57
PE80 80 256 260 260 260 15
PE100 100 260 260 260 260 1.5
PE120 120 230 230 230 230 25
PE160 160 260 260 260 260 13 12 <11 90 128 1.5 3
PE200 200 230 230 230 230 1.3
PE256 256 260 260 260 260 1.3
PE320 320 230 230 230 230 1.3
PE512 512 120 120 120 120 1.3

Fettgedruckte Untersetzungen: Vorzugsreihe

Abtriebsmomente sind begrenzt durch Abtriebsnenndrehmoment des Getriebes

Bestellbezeichnung: (Beispiel) SM 107.2.18 M12 PE8




