SM108.3.18 M 10
Widerstand/Ph 0,38 Ohm
g Induktivitat/Ph 27mH
' &1 bipolar 104
Isolierstoffklasse F
Schrittwinkel 1,80+ 3%
Haltemoment 12 Nm
ﬁ::t?:r’:oment 0.3 Nm
§ %lg:rtf}%uenz 700 Hz
% Befriebsfrequenz | 2> k2
|Z| achsial 400N
g(%glrbelastung 650N
Gewicht 9 kg
at%:;ifzbstemperatur Hoee

STOGRA ANTRIEBSTECHNIK GMBH

Machtlfinger Strasse 24
D-81379 Minchen

Tel.: +49-89-15904000
Fax.: +49-89-15904009

E-Mail: info@stoegra.de
IntGernet: www.stoegra.de
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SM108.3.18 M 12
- Widerstand/Ph 0,28 Ohm
§ Indukiivitét/Ph 1.9 mH
& | unipoler 834
£
A
Isolierstoffklasse F
Schrittwinkel 1,8°+ 3%
Hatternoment 12 Nm
E:tltté%t-oment 03 Nm
§ gt:?trlfquenz 700 Hz
% geat?i;fsfrequenz 8.5 khz
E ?rgstgor{c;itsmoment 12 kgom?
é Iggﬁ:iral:;elastung 400 N
:_:cﬁglrbelastung 65_0 N
Gewicht S kg
E‘leat)r(ilebmemperatur 11 0‘}5
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