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Bereitschaftsanzeige

Fehler Schrittmotor 1

Fehler Schrittmotor 2
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- Einstellung Motorsirom
Schrittmotor 1
Schrittmotor 2 168 ca. 37

Leistungsverstérkerkarten vom Typ SE 2.800.04.38 arbeiten nach dem bipolaren Chopper-Prinzip, Zwei voneinander
unabhangige 2-Phasen-Schrittmotoren mit Nennstrémen bis 4 A / Ph. kénnen damit betrieben werden.

Merkmale der Leistungsverstarkerkarte SE 2.800.04.36 sind:

— Wahibare Schrittwinkel von:- 0,9 Grad 400 Schritte / Umdrehung
0,45 Grad 800 Schritte / Umdrehung

— Erhéhte interne Chopperirequenz
~— GleichméaBige statische Drehmoments mit hoher Positioniergenauigkeit in jeder moglichen Schrittwinkelposition
— Gute dynamische Laufeigenschaften ( speziell in Verbindung mit STOGRA Schrittrotoren )

— Einfache und koétengﬁnstige Montage. Die Leistungsverstérkereinheiten kdnnen in jeden handelsiblichen 19"
Kartentrager mit 3 HE eingebaut werden. Sie bendtigen eine Versorgungsspannung und je 4 Leitungen zu den
beiden Schrittmotoren.

— Wahrend des Betriebes leuchtet eine Bersitschaftsanzeige ( rote LED ). Ein Fehler ( KurzschluB ader Unterspan-
nung } wird durch eine gelbe LED fiir jede Achse getrennt angezeigt.



Pinbelegung

mit AnschluBbild far zwei Schrittmotoren

Schrittmotor C ! - Schrittmotor A

Drshrichtung Drehrichtung
Reset Reset
Takt Takt
Versorgungsspannung Versorgungsspannung
+VDC - +VDC
Fehler 5 VDC (max. 50 mA}

GND

O cl2
Vep max. 50V
Fehler - Ausgangstransistor lc max. 50 mA
Fiir beide Schrittmotoren gilt:
Eingange:
Drehrichtung = Vorgabe der gewlinschten Motordrehrichtung
Reset = Die Einheit wird in Grundstellung gebracht. Ein Takisignal bleibt ohne Wirkung, Fehlermel-

dungen werden zuriickgesetzt.
Takt = Mit einem Taktimpuls wird ein Schritt ausgefihrt.

Alle nicht benétigten Eingénge kdnnen offen bleiben. Sie miissen nicht auf ein externes Potential gelegt werden.

Ausgénge:

Fehler = Bei Unterspannung oder Kurzschluf3 ist der Ausgangstransistor durchgeschattet.
Im ungestdrten Betrieb ist er offen.

5VDC = Geregelter 5V Gleichspannungsausgang

Belastbar bis max. 50 mA



Eingangsbeschaltung
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Ausgewertet wird bei den Eingangssignaten »Resst« und »Takl« immer die ansteigends Flanke.

L-H Umschaltung:

In der Standardausfiihrung ist die Briicke »H« geschlossen und »L« offen,

Durch Auftrennen der Briicke »He und SchlieBen der Briicke »L« kdnnen die Eingénge mit Open -

Collector - Ausgangen angesteuert werden.

Fiir beide Achsen ist die Umschattung gemeinsam.

Einstellméglich_keiten: _

-

fiir beide Schrittmotoren

»§ geschlossen: 800 Schritt
54 offen:_ 400 Schritt

L - H Umschaltung Motor A

Einstellung Motorstrom

Motor G-
Motor A—




Technische Daten SE 2.800.04.36:

Spannungsbereich: 24 VDC—36 VDC (x 20% )
Strom:  max. 4 APh.
Automatische Stromabsenkung im Stillstand: ~ 50%

Umgebungstemperatur:. ~ 0°C —50°C
Schritte pro Umdrehung: 400/ 800

MaBe: 100 x 168 x 25 mm
Gewicht:  250g

Busplatine RP2 / L60 fiir SE 2.800.04.36

Motor A Motor C

GND

82,5 mm

+UB

Steuersignale

Steuereingénge — 1—C Drehrichtung
——- 2—C Resst
| 78,5 mm _l  3—CTak
| & N e 4 — A Drehrichtung
~T  —— 5—A Resst
—— 6—A Takt
—— 7 —Fehler
— 8
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STOGRA ANTRIEBSTECHNIK GMBH

Machtlfinger Strasse 24
D-81379 Munchen

Tel.: +49-89-15904000
Fax.: +49-89-15904009

E-Mail: info@stoeqgra.de

Internet: www.stoegra.de



