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Abb.1: AbmaGe

Die Merkmale der Leistungsverstérkerkarte der Serie SE:

— Elektrisch und mechanisch kompatibel mit anderen STOGRA -Leistungsverstarkerkarten
— Kurzschlufsicherung

— Temperaturliberwachung

— Spannungsbereich von 24 VDC - 240 VDC

— Strombereich von 0 A/Ph. - 12 A/Ph.

— 200,400, 500, 800, oder 1000 Schritte/Umdrehung
— Automatische Stromabsenkung



Einstellmaglichkeiten

Sémtliche Einstellungen kénnen auf der Riickseite der Steuerplatine einfach durch Létbriicken { Marken ) vor-
genommen werden.
Die roten LEDs geben den Erregungszustand der beiden Phasen an. Die gelbe LED meldet auftretende Fehier.

Marke Bedeutung Zustand - Standardeinstellung

LH Umschaltung " Loffen, H geschlossen: HIGH - Akliv H geschlossen, L. offen
LOW-HIGH Aktiv L geschiossen, H offen: LOW - Aktiv

R Automatische Offen: Automatische Stromabsenkung 50% im Stillstand ~ Geschiossen
Stromabsenkung Geschlossen: Keine Stromabsenkung

MM Flankenauswertung M offen, M geschiossen: Bei jeder Taktflanke (ansteigend M geschlossen, M offen
Eingangstakt und abfallend ) wird ein Schyitt ausgefilhrt.

M geschlossen, M offen: Nur bei der akfiven Flanke des
Taktsignals wird ein Schritt ausgefihn.

8 Schrittwinkel- Geschlossen: 800 Schritt Nach Bestellung
umschaltung Offen: 400 Schritt

Bei Leistungsverstarkerkarten der Serie SE 500... und SE 1000... muB die Briicke »8« offen sein.

HIGH - Aktiv
{ Marke »L« offen, »H« geschlossen )

Anlegen einer Spannung (3,5 V bis 24 V) aktiviert
den Eingang. -

Eingang »Takt«: Die ansteigende Flanke wird ausge-
wartet. ( Nur bei Standardeinsteliung von M und M )

Standardlieferzustand ist HIGH - Aktiv.

LOW - Aktiv
( Marke »L« gaschlossen, »H« offen )

Durch SchlieBen der Bricke an der Marke »L« und 6ff-
nen der Briicke an der Marke »H« werden die Eingan-
ge LOW-Aktiv.,

Ein Anlégen von OV an einen Eingang bewirkt ein Set-
Zen des Eingangs. i e i
Eingang »Taki«: Die abfallende Flanke wird ausgewer- ' Abb.2: Einstelimaglichkeiten
tet.

Automatische Stromabsenkung ( Marke »R« geschlossen )

Der durch das Potentiometer einstellbare Phasenstrom ist fiir Nennbetrieb ausgelegt. Ist die Marke offen, wird der
Phasenstrom im Stillstand des Motors auf die Halite abgesenkt, Mit dem ersten ankommenden Schrittakt wird der
Phasenstrom wieder auf seinen Nennwert angehoben. 20 ms nach dem zuletzt ausgeflhrten Schrittakt fallt der Pha-
senstrom wieder auf die Halfte seines Nennwertes (Stilistand} zuriick.

Standardlieferzustand: Marke »R« ist geschlosen, die Stromabsenkung ist nicht akiiviert.



Stromeinstellung

Ab Werk ist die Leistungsverstérkerkarte auf Nennstrom eingestelt. Bei Bedarf kann der Motorstrom abgeandert
werden. Fiir eine Anderung des Phasenstroms ist die Karte in einen definierten Ausgangszustand zu bringen { nur ei-
ne LED leuchtet ). An zwei MeBpunkten ( A-B bei LED 0 oder LED 1 bzw. A-C bei LED 2 oder LED 3 ) auf der Steu-
erplatine wird mit dem Voltmeter aine MeBspannung abgegriffen. 400 mV entsprechen dabei dem Nennstrom.

Abb.3:Stromeinstellung und Zustandsanzeigen

D.h, bei einer Leistungsverstérkerkarte Typ SE 400.04.60 ist der Phasenstrom auf 4 A/Ph. eingestellt, wenn das Volt-
meter 400 mV anzeigt. 300 mV entsprechen 3 A/Ph. Die MeBspannung ander sich proportional mit dem Phasen-
strom. Der Phasenstrom kann so durch das Potentiometer an der Frontseite eingestellt werden.

Mefspannung Nennsirom
Stremabsenkung
aktiviert | nicht aktiviert % 1 A/Ph. 4 A/Ph. & A/Ph, 8 A/Ph. 12A/Ph.
250mV 500 mv 125% 1,25 5 75 10 15
200mV 400 mvy 100% 1 4 6 8 12
150mV 300 mv 75% 0,75 3 45 € 9
100mV 200 mv 50% 0,50 2 3 4 6
50mV 100 mV 25% 0,25 1 1,5 2 3
Beispiele SE SE SE SE SE
400.01.24 | 400.04.60 | 500.06.85 |800.08.120 |1000.12.160

Wenn die Stromabsenkung aktiviert ist, dann entsprechen 200 mV 100%.

Eingangsbeschaltung Eingangssignale
Beispiel: HIGH - Aktiv -
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Abb.4:Eingangsbeschaltung / Eingangssignale



Pinbelegung

Drehrichtung
Vorgabe der gewlinschten Mator-
drehrichtung
o
{Jberregen { Boost) g
Bei Aktivieren wird der Motor- e
strom um 20% angehoben. G
Im Stillstand ist dieses Signal s
unwirksam. HEan
Reset i
Bei Aktiviersn wird die Einhaltin i
die Grundsteliung gebracht. iy
Ein Takisignal bleibt ohne Wirkung. e
Fehlermeldungen werden -
zZuriickgesetzt. 3L
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Schrittmator - Litzenaustiihrung
&
GND—— 15

Einsetzbar in Busplatine RP/L60 und RP/C60

Entregen
Bei Akfivieren wird der Motorstmm ab-
geschaltet,

Takt
Bei jedem Taklimpuls wird ein Schritt
ausgefithrt,

Versorgungsspannung

Bereitschaftssignal {Option)

Schrittmotor - Klemmkastenausfiihrung

Abb.5: Pinbelegung

Alle nicht benétigten Eingange kénnen offen bieiben, sie missen nicht auf ein extemes

Potential gelegt werden.

Lieferbare Ausfiihrungen: Beispiel: SE 800.06.120
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Abb.6: Schliissel
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